PRZEDMIAR ROBOT

na przebudoweg — modernizacj¢ drogi powiatowej dojazdowej nr 1404W
relacji Zuzindw — Krzywie — Gorki na odcinku od km 5+300 + 5+800 dt. 0, 500 km

Kod pozycji Jedn. miary Tos¢
przedmiaru Nazwa, opis i obliczenie ilo$ci robot jm.
2 3 4 5
KNNR 1 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach km trasy 0,500

0111-0100 |ziemnych (drogi)
Trasa drog w terenie rowninnym
km 5+300 +5+800

KNNR 6 Profilowanie i zaggszczenie podloza pod m 2450
0103-0300 | warstwy konstrukcyjne nawierzchni
wykonywanie mechanicznie - kat. gruntu II-
VI

(walec wibracyjny samojezdny)

km 5+300 +5+800 szer. 4,9m 500x4,9

KNR 2-31 | Wykonywanie podbudowy z ttucznia m’ 2450
0114-05 kamiennego 0-31,5.

Grubos¢ warstwy 10 cm

km 5+300 +5+800 szer. 4,9m 500x4,9

KNR 2-31 | Wykonywanie warstwy wiazacej z mieszanki m’ 2350
0110-01 mineralno- bitumicznej AC 16W 35/50

grubosci 4 cm

km 5+300 +5+800 szer. 4,7m

500x4,7
KNR 2-31 | Skropienie warstwy wiazacej emulsja m’ 2350

1004-07 asfaltowa
km 5+300 +5+800 szer. 4,7m 500x4,7

KNR 2-31 | Wykonywanie warstwy $cieralnej z m’ 2250
0311-06 mieszanki mineralno-bitumicznej AC 11S

50/70 grubosci 4 cm

km 5+300 +5+800 szer. 4,5m 500x4,5
KNR 2-31 |Wykonywanie poboczy z ttucznia m’ 500
0204-05 kamiennego 0 — 31,5 gr. 8§ cm po

zaggszczeniu

Krotno$¢ = 1,14
km 5+300 +5+800
500x0,5x2

Kalkulacja |Inwentaryzacja powykonawcza km 0,500
wlasna




